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ΦΥΣΙΚΗ ΚΑΤΕΥΘΥΝΣΗΣ  
ΘΕΤΙΚΗΣ - ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΚΗΣ ΚΑΤΕΥΘΥΝΣΗΣ 

ΑΠΑΝΤΗΣΕΙΣ 
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ΘΕΜΑ Β  
 
Β1.  
Σωστό το iii.  
 
 
 
 
 
 

Για ράβδος – σώμα : 2 2 2 2
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Για ράβδο : 2
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Β2. 
Σωστό το iii. 
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B3. 
Σωστό το i. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Για το σύστημα   2
ολ 1 2

1 2

K
K D m m ω ω

m m
    


 

Για το 2m  : 2
2 2D m ω  

Η πιθανή αποκόλληση θα συμβεί πάνω από τη θέση ισορροπίας, στην ακραία θέση ταλάντωσης 
του συστήματος 

2 2ΣF D x

2 2 1,2 2 2 1,2 1,2 2 2ΣF m gημθ F D x m gημθ F F m gημθ D x


          

 
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min1,2

Fόταν x A 2 2
1,2 2 2F min
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F m gημθ A m gημθ A 0
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      
 

 

 1 2kA m m gημθ   

 
ΘΕΜΑ Γ  
 
Γ1. 

  i 02 2 2
E EmaxU 8 10 1 i U 8 10 J       

2
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
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2 2 2
E

2

2
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2
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
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4 2 3 3T 2π LC 2π 10 16 10 2π 4 10 Τ 8π 10 s              

 
Γ2. 

2 2 2
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Τ
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Γ3. 
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Γ4. 

2 2 2 2
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1 1
U LI 8 10 16 10 I I 1A

2 2
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2
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ΑΔΕταλ. : 
2 2 2 2 2

2 2 2 2
E B ΟΛ 2 2 2

1 q 1 1 I i I i
U U E Li LI q q

2 C 2 2 ω ω ω


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Είναι τη μορφής y β α x    με 20 i I 1    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ΘΕΜΑ Δ  
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Δ1.  

γ s γ sΣτ Iα T r I α T r      
 
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Δ2.  

 2 2q C

 2 2i A

616 10

1

A  E
φ

R r  h R r ημφ 
U 0

KF
ST  

Bημφ  

BσυνφB  



   ΠΑΝΕΛΛΑΔΙΚΕΣ ΕΞΕΤΑΣΕΙΣ 2015 

 4

 
2 2
cm cm

R K K K

υ υ
ΣF mα F mgημφ m F mgημφ m 2

R r R r
      

 

 
 

ΑΔΜΕ : 2 2
cm

1 1
mgh 0 mυ Iω 0 m

2 2
       1

g R r ημφ m
2

  2
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1
υ

2


2 2r
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2
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2

υ

r
  

     2 2
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7 10
g R r ημφ υ υ g R r ημφ 3
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      

 
 

K

10
g R r
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

  
ημφ

R r
17 17 1
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        

Δ3.  
 

 

 

 

 

 

 

 

ΑΔΜΕ (Α,Ε):  2 2 2 21 1 1 1
mυ Iω mυ Iω mg R r

2 2 2 2
        

21 1
mυ

2 2
 

2
 2m r

5

2

2

υ

r
2 2 2 21 1 7
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      

2 2 27 7 7 7
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10 10 8 10
   2 7

υ m
8


7

gR m
10

 2 2 radω r ω 20 s
    

 
ΑΔΜΕ (Ε, Δ) :  

2 21 1
mυ Iω

2 2
  21

0 0 Iω
2

   2 2
max max

1
mgh mω r mgh

2
      

2 2 2 2

max max

ω r 20 0, 2
h h 0,8 m

2g 2 10

  
    


 

Δ4.  

Μετά την απώλεια της επαφής ST 0 Στ 0    και η σφαίρα εκτελεί ομαλή περιστροφική κίνηση 

και ομαλά επιβαδυνόμενη μεταφορική κίνηση. 
 

ΣF Στ

ΔK
P P ΣF υ Στ ω mg υ mgω r 14 20 0,2 56 W

Δt
                      
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   
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